
YASKAWA
AC-enhet A1000
Enhet vektorkontroll, High Performance
Snabbstartguide

Typ: CIMR-AC
Modeller: 
Klass 200 V: 0,4 till 55 kW
Klass 400 V: 0,4 till 90 kW

HANDBOK NR TOEP 
C710616 27A

viktigaste distribitør av YASKAWA i Norden

Læs denne vejledning grundigt 
igennem, og opbevar den på 
et lettilgængeligt sted til brug 
ved opslag, inspektion og 
vedligeholdelse. Sørg for, 
at slutbrugeren modtager 
denne vejledning.

YASKAWA AC-enhet A1000
Enhet vektorkontroll, High Performance

Snabbstartguide

HANDBOK NR TOEP C710616 27A

Typ: CIMR-AC               
Modeller: Klass 200 V: 0,4 till 55 kW
Klass 400 V: 0,4 till 90 kW

För korrekt användning av den här produkten, läs igenom 
handboken noga och spara den så att du enkelt kan nå den för 
referens, inspektion och underhåll. Se till att slutanvändaren får 
tillgång till handboken.
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50 mm

50 mm
30 mm 30 mm

120 mm

120 mm Luft
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+

+

+

++

M
U/T1
V/T2
W/T

U
V
W3

Jord

Plintarna -, +1, +2, B1, B2 är för 
anslutning av tillägg. Koppla 
aldrig nätspänning till dessa 
plintar.

DC-reaktor
(tillägg)

U X
Termiskt relä

(tillägg)

+

+

+

++

+

U X

S1

S2

S3

S4

S5

S6

S7

MP

DM

DM

RP

A1

A2

A3

0 V
AC

R
R
S
S

IG

H1
H2

HC

Enhet

B112 B2

2 kΩ

S8

SC

0 V

0 V

AC

FM

AM
AC

E (G)

S1

S2

<1>

<3>

+24 V

+V

MA

M1
M2

MB
MC

Bygel Bromsmotstånd
(tillägg)

Framåtdrift/stopp

Bakåtdrift/stopp

Externt fel

Felåterställning

Multihastighet steg 1

Multihastighet steg 2

Blockering

Joghastighet

Digitala 
multifunktionsingångar

(standardinställning)

Länk val av sänkande/ 
drivande läge (standard: 
sänkande)

CN5-C

CN5-B

CN5-A

Kontaktorer tilläggskort

Pulstågsingång (max. 32 kHz)

Skärmad jordplint

Multifunktionsing
ångar 

analog/pulståg

Strömkälla  +10,5 VDC, max. 20 mA

Analog ingång 1 (frekvensreferens)
-10 till +10 VDC (20 kΩ)

Analog ingång 2 (frekvensreferens)
-10 till +10 VDC (20 kΩ)
0 eller 4 till 20 mA (250 Ω)

Analog ingång 3/PTC-ingång  
(referens reservfrekvens)
-10 till +10 VDC (20 kΩ)

−V Strömkälla,  -10,5 VDC, max. 20 mA

Säkerhets
brytare

MEMOBUS/Modbus-
komm. RS485/422

max. 115,2 kbps

Ingångar för säker 
frånkoppling

BygelÖppen

Säkerhetsrelä/
kontroll

Avslutningsmotstånd
(120 Ω, 1/2 W)

DIP-brytar
e S2

Utgång för felrelä
250 VAC, max. 1 A
30 VDC, max. 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

Reläutgång multifunktion (drift)
250 VAC, max. 1 A
30 VDC, max. 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

Multifunktionsutgång pulståg
(utfrekvens)
0 till 32 kHz (2,2 kΩ)

Analog multifunktionsutgång 1
(utfrekvens)
-10 till +10 VDC (2mA) eller 4 till 20 mA

Analog multifunktionsutgång 2
(utgående ström)
-10 till +10 VDC (2mA) eller 4 till 20 mA

EDM

Huvudströmkrets

Kontrollkrets

skärmad ledning

skärmad partvinnad lednin

plint huvudströmkrets

plint kontrollkrets

R/L1
S/L2
T/L3

Trefas 
strömkälla
200 till 400 V
50/60 Hz

R
S
T

Huvud-
brytare Säkring

EMC-
filter

Motor

Skärmad 
kabel

M3
M4

Reläutgång multifunktion (nollhastighet)
250 VAC, max. 1 A
30 VDC, max. 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

M5
M6

Reläutgång multifunktion (hastighetsöverensstämmelse 1)
250 VAC, max. 1 A
30 VDC, max. 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

SP

SN

AMFM

V

I

V I DIP-brytare S1
A2 sp./str, cal

DIP-brytare S4
A3 ingång 
analog/PTC, val

PTC

AI

Av På DIP-brytare S2
Avsl.motst. på/av

Bygel S3
H1, H2 
sänk./driv., val

Bygel S5
FM/AM sp./str., 
val

Byglar och brytare på 
plintkortet

FM

+AM

<2>
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L3 L2 L1L3 L2 L1

E

L3

L2

L1
PE

Kontrollera att jordledningen är jordad

Inkapslande panel

Metallplatta
Jordyta

 (ta bort all färg och allt tätningsmaterial)

Enhet

Jordyta
(ta bort all färg och allt tätningsmaterial)

Motorkabel (skärmad kabel med omflätning, max. 10 m)Kabelklämma

Jordplatta 
(skrapa bort all synlig färg)

EMC-ljudfilter

Motor

Jorda kabelskärmen
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MA   MB   MC

M1   M2   M5

M3   M6   M4

E (G) HC H1 H2 DM+ DM- IG R+ R- S+ S-

S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8 SN SC SP

V+ AC V- A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC

Använd en rak skruvmejsel med 
en bladbredd på max. 2,5 mm 

och en tjocklek på max. 0,6 mm 
för att lossa plintarna.

S2

S3

S1

S4

S5

V I V I

Ström Spänning

Av På

Drivande Sänkande Extern 24 VDC 
strömkälla

Analog ingång PTC-ingång

PTC

AI

PTC

AI

AMFM

V

I

V

I

AMFM

FM/AM: utspänning FM: utgående ström
AM: utspänning

...
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- MODE -

U1-01=  0,00Hz
U1-02=  0,00Hz
U1-03=  0,00A

DRV
FREF (OPR)

Rdy -MONITR-
FREF (d1-01)

U1-01= 000,00Hz

<3>

<4>

0.00 60.00
“0,00Hz”

DRV

FWD

Rdy

- LÄGE -

U1-01=  0,00Hz
U1-02=  0,00Hz
U1-03=  0,00A

DRV
Monitor Menu

Rdy

- LÄGE - PRG
Modified Consts

HJÄLP

HELP

DATA

- LÄGE - PRG
Quick Setting

DATA

HELP

- MODE - PRG Rdy
Auto-Tuning

DATA

HELP

- MODE - PRG

DATA

Programming

AUTO

-MONITR-

U1-01=  0,00Hz
U1-02=  0,00Hz
U1-03=  0,00A

DRV
Monitor

JOG FWD FWD/REV

Rdy -MONITR-

U1- 01 =  0,00Hz
U1-02=  0,00Hz
U1-03=  0,00A

DRV
Frequency Ref

JOG FWD FWD/REV

Rdy

-MONITR-

U1- 02 =  0,00Hz
U1-03=  0,00A
U1-04=    0

DRV
Output Freq

JOG FWD FWD/REV

Rdy-MONITR-

U2 -01=  oC
U2-02= oPr
U2-03=  0,00Hz

DRV
Fault Trace

JOG FWD FWD/REV

Rdy

JOG FWD FWD/REV

JOG FWD

FWD

FWD

FWD

FWD

FWD/REV

Modified
X Parameters

LSEQ
LREF

LSEQ
LREF

LSEQ
LREF

LSEQ
LREF

LSEQ
LREF

LSEQ
LREF

YASKAWA

A1000

A1000
XXXV,X.X/X.XkW

XX.XX/XX.XXA
<XXXXXXXXX>

Startdisplay<5>

<6>

P
ro

gr
am

m
er

in
gs

lä
ge

<2
>

D
rif

tlä
ge

<1
>

RUN

0
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Installera och koppla enheten enligt beskrivningen. 

Slå på strömmen.

Ställ in kontrolläge.

Ställ in/kontrollera de grundläggande parametrarna:
* b1-01, b1-02 källa för frekvensreferens och körkommando
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx för att konfigurera I/O
* Värden frekvensreferens
* C1-xx, C2-xx för accelerations-/retardationstider och S-kurvor

Kör motorn utan belastning, kontrollera driften och bekräfta om det 
överordnade styrsystemets kommandon (t.ex. PCL) till enheten 

fungerar enligt önskemålen. 

Koppla på belastningen, kör motorn och kontrollera driften

Finjustera och ställ in tillämpningens parametrar (t.ex. PID) vid behov.

Kontrollera slutligen driften och bekräfta inställningarna.

Enheten är nu klar för att köra tillämpningen

START

Gör en automatisk justering eller ställ in motordata manuellt.

Initialisera enheten med hjälp av parameter A1-01 vid behov.

Välj Normal/Heavy Duty
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VARNING

- MODE -

End
Tune Successful

DRV

FWD RESET

Starta läget för 
automatisk justering

Välj justeringsmetod

Ställ in alla 
märkdata

Startskärmen för 
justeringen visas

Under justeringen 
blinkar displayen

Efter genomförd justering 
visas "End"

Driftläges- 
visning

- A.TUNE -

T1-01=  0 0
Standard Tuning

PRG

Entry Accepted

Tuning Mode Sel
Rdy

FWD

- A.TUNE -

T1-01=  0 0
Standard Tuning

PRG
Tuning Mode Sel

Rdy Rdy

ESC FWD DATA

- MODE -

U1-01=  0,00Hz
U1-02=  0,00Hz
U1-03=  0,00A

DRV
FREF (OPR)

Rdy

JOG FWD FWD/REV

LSEQ
LREF

HELP

- MODE - PRG
Auto-Tuning

DATA

AUTO

FWD
“0”

- A.TUNE -

T1-07=  1 750 RPM
(0 ~ 24000)

PRG
Rated Speed

Rdy

ESC FWD DATA
"1 750 RPM"

- A.TUNE -

T1-02=  X,XXkW
(0.00 ~ 650.00)

PRG
Mtr Rated Power

Rdy

ESC FWD DATA
"X.XXkW"

- A.TUNE -

0,00 Hz/0,00A
Tuning Ready ?

DRV
Auto-Tuning

Rdy

ESC FWD
Press RUN key

- A.TUNE -

X,XX Hz/X,XXA

DRV
Tune Proceeding

Rdy

FWD
<<<<<<    >>>>>>

RUN
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Utspänning (V)

Frekvens (Hz)

E1-05
E1-12

E1-13

E1-08

E1-10

E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04
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U1 - 10=00000000
Digital ingång 1 (plint 
S1 aktiv)
Digital ingång 2 (plint 
S2 aktiv)
Digital ingång 3 (plint 
S3 aktiv)
Digital ingång 4 (plint 
S4 aktiv)
Digital ingång 5 (plint 
S5 aktiv)
Digital ingång 6 (plint 
S6 aktiv)
Digital ingång 7 (plint 
S7 aktiv)
Digital ingång 8 (plint 
S8 aktiv)

1
1
1
1
1
1
1
1

U1 - 11=00000000
Multifunktion  
digital utgång 
(plint M1-M2)

digital utgång 
(plint M3-M4)

digital utgång 
(plint M5-M6)

Multifunktion  

Multifunktion  

Används inte.
Felrelä
(plint MA-MC stängd
MA-MC öppen)

1

1

1

1

U1 - 12=00000000
Under körning
Under nollhastighet
Under REV
Under felåterställning 
signalingång
Under hastighetsöverensstä
Redo drift
Under alarm- 
avkänning
Under felavkänning

1
1
1
1
1
1
1
1
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bb

CF

CPF02 till 
CPF24

CPF25

CrST

EF

EF

EF1 till
EF08

GF

Hbb

HbbF
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PF

oC

oH eller oH1

oL1

oL2

ov

LF

rr

Uv1

Uv2

Uv3
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oPE01
oPE02

oPE03

oPE05

oPE07

oPE08

oPE10

Er-01

Er-02

Er-03

Er-04

Er-05

Er-08

Er-09

Er-11
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Er-12

Er-13

End1

End2

End3

End4

End5

End6

End7
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Säkerhet-
sutgångar

Strömmodul PN

M

Portblockering 2

Portblockering 1

Kontroll-
krets

Huvudström

24 V

H1

H2

HC

Enhet

Bygel S3
Inställning:
DRIVANDE

>=1
DM+

DM-

Återkoppling

Säkerhetsrelä eller PLC 
med säkerhetsfunktion

H1, H2 ingång

Enhetens utgång

PÅ (säker 
frånkoppling av)

Normal drift

AV (säker frånkoppling aktiverad)

Säkert moment av

Körkommando Kör Stopp

Basblockering (inte säkert!)

Utfrekvens
Långsamt 

stopp

Körkommando måste släppas 
för att säker frånkoppling ska 

kunna avaktiveras
Enheten är klar för drift
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YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

Om slutanvändningen av den här produkten sker i en militär tillämpning och den aktuella produkten ska användas i ett vapensystem eller 
tillverkningen av ett sådant, lyder exporten under relevant lagstiftning för utländskt utbyte och utländsk handel.  Därför är det viktigt att följa alla 
rutiner och skicka in relevant dokumentation i enlighet med alla regler, föreskrifter och lagar som kan vara tillämpliga.
Specifikationerna kan ändras utan föregående meddelande för kontinuerliga produktmodifieringar och -förbättringar.
© 2008 YASKAWA ELECTRIC CORPORATION. Med ensamrätt.
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YASKAWA AC Drive A1000
High Performance Vector Control Drive

Quick Start Guide
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PROVNING
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Tel NO +47 55 39 10 00
Tel SE +46 42 38 03 00
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